Utveckling av mjukvara for drift av tvafasstegmotorer

Med moderna mikroprocessorer kan motorstyrning goras i mjukvara. Ett mer konkret
exempel ar méjligheten att kora tvafasstegmotorer med stromreglering. Redan med en
enkel regulator kan mycket bra resultat uppnas.

Figur 1: En robotarm med tre stegmotorer.
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Stegmotor ar en elektrisk motor som har
fatt sitt namn for att ett varv ar uppdelat i
ett antal lika stora steg. Antal steg/varv
varierar och viéljs utifran motorns
anvandningsomrade. En stor fordel med
stegmotorer ar att det ar enkelt att fa till en
exakt vinkelandring. Det finns manga olika
tillampningar:  skrivare, CNC-maskiner,
sjukvardsutrustning och robotar ar bara
nagra exempel. | Figur 1 kan man t.ex. se en
mindre robotarm med tre leder som drivs
av just stegmotorer. Stegmotorerna kors
med stromreglering, vilket innebar att
strommen mats upp och jamfors med ett
forinstallt referensvarde. Senare utifran
den skillnaden justeras spanningen over

motorn sa att strommen kommer narmare
det oOnskade vardet. Traditionellt har
stegmotorer styrts med en mikroprocessor
och ett
motorstrommen i hardvaran. Men idag,

drivsteg  som reglerar
nar mikroprocessorer har blivit kraftfullare
och billigare ar det mojligt att gora
stromreglering i mjukvaran istallet. Att ha
sa mycket styrning och reglering i
mjukvaran som mojligt har flera fordelar.
Bland annat kan namnas att systemet blir
mycket mer flexibelt och kan enkelt
anpassas efter olika behov. Samma
hardvara kan anvandas till motorer med
varierande parametrar. | vissa fall kan
samma hardvara dven anvandas till olika
motortyper. Det enda som behdvs for att
gora alla 6nskade andringar ar en enkel
omprogrammering. En serie med praktiska
tester pa olika tvafasstegmotorer har
bevisat att en ganska enkel regulator racker
for att fa bra resultat. Det vill sdaga att
avvikelser fran onskat stromvarde ar sma.
Onskad strém och varvtal stélls in av
anvandaren, antigen direkt i programmet
eller kan den informationen komma
utifran, till exempel fran ett annat system.
Hardvaran som har anvants i detta arbete
ar ett kretskort som kan driva tva olika
stegmotorer helt oberoende av varandra.
Pa kortet finns en mikroprocessor, tva
drivkretsar utan stromreglering, tva kretsar
for strommatning och kringkomponenter.
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